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FACULTAD DE INGENIERIA ELECTRICA =
Nombre de la materia: Laboratorio de Control Analdgico Il
Clave: Cl0401-L
No. de horas/semana: 2
Total de horas: 32
No. de créditos: 4
Prerrequisitos: * (%

Objetivo general: Que el estudiante, adquiera las habilidades y compruebe de manera experimental los
conceptos de la materia de la teoria de Control Analdgico

Programa sintético

1. OBTENCION Y COMPROBACION DE LOS PARAMETROS DE LA PLANTA A CONTROLAR _ 8 hrs.

2' MOdeladO en SiStemaS de ContrOI ................................................................................................ 2 hrS'

3. IMPLEMENTACION Y COMPROBACION DE CUATRO CONTROLADORES EN LAZO CERRADO 8 hrs

4' Primer Examen ParCiaI ............................................................................................................... 2 hrs

5' ANALISIS Y DISENO EN EL DOMINIO DE LA FRECUENCIA .................................................. 12 hrS

6. Segundo EXAMEN PAICIAI ||| .. ...ccoooeerereersssressssssssssssssssssssssssssssssasesssssassesssssasesssssasesess 2 hrs
Total: 34 hrs.

Programa desarrollado

1. OBTENCION Y COMPROBACION DE LOS PARAMETROS DE LA PLANTA A CONTROLAR _ 8 hrs.
1.1 Introduccién al Laboratorio de Control analégico |l

1.2 Modelado e ldentificacion del Sistema de Control de Velocidad de un Motor de CD en Lazo
abierto

1.3 Modelado de Sensor y Actuador del Sistema de Control de Velocidad de un Motor de Cd
2' MOdeladO en SiStemaS de ContrOI ................................................................................................ 2 hrS'
2.1 Modelado de subtema
2.2 \begin(equation) c=\sqrt (x+a) \end(equation)
2.3 Simulacion del Sistema de Control de Velocidad del motor de CD
3. IMPLEMENTACION Y COMPROBACION DE CUATRO CONTROLADORES EN LAZO CERRADO 8 hrs
3.1 Implementacion de un controlador ON-OFF
3.2 Disefio e implementacién de un controlador de un controlador Proporcional
3.3 Disefio e Implementacion de un Controlador Proporcional Integral

3.4 Disefio e Implementacion de un Controlador por Recolocacién de Polos
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4' Primer Examen ParCial lllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll 2 hrS
5. ANALISIS Y DISENO EN EL DOMINIO DE LA FRECUENCIA 12 hrs

5.1 Respuesta en Frecuencia del Motor de CD
5.2 Respuesta en Frecuencia de un Sistema de Segundo Orden
5.3 Identificacién de un Sistema de Segundo Orden a Partir de su Respuesta de Frecuencia

5.4 Disefio e implementacién de un Compensador en Adelanto Basado en la Respuesta de la
Frecuencia

5.5 Disefio e implementacion de un Compensador en Adelanto-Atraso Basado en la Respuesta de
la Frecuencia

5.6 Disefio e implementacién de un compensador basado en el lugar de las raices
6. Segundo Examen parcial 2 hrs.

Bibliografia basica:

Bibliografia complementaria:

1) Ingenieria de Control Moderno, K. Ogata, Prentice Hall
2) Automatic Control Systems, Benjamin C. Kuo, Prentice-Hall
3) The Student Edition of Simulink, The Math Works Inc.

Metodologias de ensefianza-aprendizaje:

I e Elaboracién de reportes técnicos o proyectos (X)
e Practicas de laboratorio en una materia asociada (X)

Metodologias de evaluacion:

¢ Asistencia (X)
e Tareas (X)
e Elaboracion de reportes técnicos o proyectos (X)
e Examenes de academia o departamentales (X)
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